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() DATITECNICI

Tensione di alimentazione

Potenza complessiva assorbita

Velocita di equilibratura

Massimo valore di squilibrio

Risoluzione

Tempo medio di misura

Diametro albero

Larghezza cerchio impostabile

Diametro cerchio impostabile

Diametro cerchio misurabile

Larghezza massima ruota
(con protezione)

Diametro massimo ruota
(con protezione)

Distanza massima ruota/macchina

Frequenza di lavoro dispositivo
WINUT

Potenza massima del segnale
a radiofrequenza

Peso ruota

Peso macchina

Dimensioni massime | x p x h

1453

115+-230V
1ph 50/60 Hz

400 W

75-85-98 rpm

999 g 35,3 0z

19
0,0353 oz

(ruota da 14kg)
558

40 mm
1,57”

1,5" + 20"

1” + 35"

10” + 28”

600 mm
23,6”

1118 mm
4411

275 mm
10,82

2.4 GHz

100mW

85 Kg

140 kg

1453 x 894 x 1858 mm
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% TECHNICAL DATA
Power supply voltage
Total power absorption
Balancing speed
Maximum unbalance value
Resolution
Average measurement time
Shaft diameter
Rim width setting range
Rim diameter setting range

Rim diameter measurement range

Maximum wheel width
(with guard)

Maximum wheel diameter
(with guard)

Maximum wheel/machine distance

WINUT device operation frequence

Maximum power
of the radiofrequence signal

Maximum wheel weight

Machine weight

Maximum dimensions | x p x h

115230V
1ph 50/60 Hz

400 w

75-85-98 rom

999 g 35,3 0z

19
0,0353 0z

(14kg wheel)
55s

40 mm
1,57”

1,5” = 20"

17+ 357

10” + 28”

600 mm
23,6”

1118 mm
44”

275 mm
10,82”

2.4 GHz

100mw

85 Kg

140 kg

1453 x 894 x 1858 mm

1652
1858




